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1. TOIMINNAN KUVAUS
PDU-RM3 on RMS-EX1-mittausjarjestelman paneelindyttd. Yksikko toimii telineen LDU-yksikon

orjanayttona.

Roottorinasentotila ndytetd&n 4-numeroisella LED-néytolla.

Mootorin teho seké raappauspistetaso naytetéan jatkuvasti 20 segmentin valodiodipatsailla.
Lisatiedot naytetdédn 2-rivisellda 16 merkin LCD-néytoll&4. Tavallisesti ndytetddn moottorin teho, mutta
hélytyksen yhteydessa seka FeedGuard palautuksen valvonnassa naytto siirtyy nayttdmaén naita

koskevat tiedot.

2. TEKNISET TIEDOT

Tuotenro:
Syéttojannite:
Siséinen jannite:
Padyksikko:
7-segmentin naytto:
20-segmentin patsas:
Tietonaytto:

Digitaaliset signaalit:
Sisadnmeno:

Ulostulo:
Y hteinen:
Liitanta:

PDU-RM3_Fin.doc
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+24 Vdc, £10%, 0.25 A maks.

+5 Vdc, eristetty syottojannitteestéd

LDU-RML1, versio 2.0 tai uudempi

Numeronkorkeus = 17 mm, leveys = 8 mm, véri = punainen
Pistekorkeus = 1.5 mm, leveys = 5 mm, vari = vihred

2 rivid, 16 merkkia, vihred taustavalaistus

Merkinkorkeus = 5.5 mm, leveys = 3 mm, vari = musta
RS485-rajapinta LDU-yksikolta

ID+PDU1

ID+PDU2

ID-PDU

7-nap. uroskosketin. Liitetadn K-PDU3-kaapelilla RMS-EX1:n
naarasliittimeen.
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RMS PDU-RM3

3. TIETONAYTTO

3.1 NORMAALI NAYTTO
MPM Moottorin teho

MPM 4 - 5OMW Kun nimellinen moottorin teho on asetettu 1.0
MW:iin (tai pienemmaksi), moottorin teho
naytetddn 0.01 MW:n erottelutarkkuudella.
Suuremmalla moottorin teholla erottelutarkkuus on
0.10 MW.Nimellinen moottorin teho ohjelmoidaan
LDU-yksikolla.

3.2 FEEDGUARD

Néayttaa tietoa Feedguard palautuksen valvonnasta
LDU-yksikko nayttaa lisa tietoa.
(contact) FeedGuard kosketin
FG (XXXXXXXX) (alarm) FeedGuard halytys
(retraction) FeedGuard reset aktivoitu

3.3 RMC

Revisiolla 2.0 ja my6hemmat samoin kun LDU-
RML1 revisiolla 3.0 ja my6hemmat nakyvat
informaatio RMC-toiminnon ohje ndytdssa.

PSP=17.60 PW=0.0 Tarkemmat ohjeet tasta I6ytyvat LDU-RM1

kayttoohjeesta.

4. TESTAUSTILA

Ohjelman versio 1.2 ja aikaisemmat versiot:
Jos sarjankytketyt sisdidnmenojohdin (valkea) ja ulostulojohdin (ruskea) irrotetaan telineen
ruuviliitdntaalustalta ja oikosuljetaan, niin yksikko kdynnistyy automaattisesti testaustilaan.

Ohjelman versio 1.3 ja my6hemmat versiot:
Jos sarjankytketty sisaidnmenojohdin (valkea) irrotetaan telineen ruuviliitdntdalustalta ja
oikosuljetaan yhteiseen (vihredan), niin yksikkd kdynnistyy automaattisesti testaustilaan.

Kaikki led-segmentit syttyvét, yksi toisensa jalkeen, optista tarkastusta varten.

5.  ASENNUKSEN KUVAUS

e Irrota asennuslevyt sivuilta.
e Sijoita yksikko paneelissa olevaan reikaan.
e Asenna asennuslevyt. Kiristd sdatoruuveja, kunnes yksikko on kiinnitetty paikalleen.
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6. AARIVIIVAPIIRROS
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8. KONTURRITNING
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